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1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych sa
wymagania dotyczace wykonania 1 odbioru rob6t zwigzanych z regulacja pionowa urzadzen obcych w
ramach projektu: Przebudowa ul. Sportowej w m. Podrzewie, Przebudowa drogi w m. Zakrzewko,
Przebudowa ul. Lesnej w m. Grzebienisko, Przebudowa ul. Czeresniowej w m. Sedziny, Przebudowa
ul. Miodowej w m. Grzebienisko, Przebudowa drogi w m. Miesciska, Przebudowa drogi w m. Brzoza,
Przebudowa ul. Kasztanowej w m. Niewierz, Przebudowa ul. Topolowej w m. Sedzinko

1.2. Zakres stosowania STWiORB
STWiORB jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu 1 realizacji i rob6t
wymienionych w punkcie 1.1

1.3 Zakres robét objetych SST
ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z regulacja
pionowa wtazéw kanatowych

1.4 Okreslenia podstawowe
Okre$lenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne" pkt 1.4.

1.5 Ogolne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne" pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1 Ogélne wymagania dotyczace materiatow
Og6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania podano w STWiORB
D.00.00.00,,wymagania ogdlne" pkt 2.

2.2 Beton
Beton hydrotechniczny C 25/30 powinien odpowiada¢ wymaganiom BN-62/6738-07 [17].

3. SPRZET
Nie dotyczy

4. TRANSPORT

4.1 Ogolne wymagania dotyczace transportu
Og6lne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D.00.00.00 ,,wymagania ogdlne" pkt 4.

4.2 Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowej wykonawca zapewni takie $rodki transportowe, ktére nie
spowoduja segregacji sktadnikéw, zmiany sktadu mieszanki, zanieczyszczenia mieszanki i obnizenia
temperatury przekraczajacej granice okreslong w wymaganiach technologicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 5.

5.2 Wykonanie roboét
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Regulacje pionowa wilazéw kanatowych nalezy wykonaé uzywajac cegle pelng kanalizacyjna na
miesznce betonowej C25/30 z doprowadzeniem wlazéw kanalowych do wysokoS$ci przewidzianej w
projekcie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakoSci robét
Ogodlne zasady kontroli jako$ci rob6t podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne" pkt 6.

6.2 Kontrola robét
Rzedne wtazéw kanatowych powinny by¢ wykonane z doktadno$cig do £ 5 mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogoélne zasady obmiaru robot
Ogo6lne zasady obmiaru rob6t podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 7.

7.2 Jednostka obmiarowa
jednostka obmiarowg jest szt. (sztuka).

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogdlne zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru robdt podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne" pkt 8.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1 Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogélne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania
og6lne" pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy

1. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu

5. PN-B-12037 Cegta petna wypalana z gliny - kanalizacyjna
17. BN-62/6738-03,04, 07 Beton hydrotechniczny



