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SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
BRARY ELEKTRYCZNEJ

1. Wsep

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej X3 wymagania ogdlne dotygze wykonania
i odbioru robo6t elektrycznych zwianych ze stawianiem stupdéw, mamm opraw éwietlenia
zewrgtrznego oraz szafkiswietleniowej na terenie oftym opracowaniem.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi obemijaca podstaw stosowan jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t elglcznych.

1.3. Zakres robdt obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obepnujymagania ogolne, wspélne dla wszystkich
elektrycznych robot instalacyjno-mountavych.

1.3.1. Monta stupow

» Shupy wysokie ustawitadzwigiem w uprzednio przygotowane wykopy. Spdd stppwinien
opier& sie ha catej powierzchni réwnomiernie.

* Odchytka osi stupa od pionu, po jego ustawienia,moze by wigksza ni 0,001 wysokéci
stupa.

* Stlupy naley ustawi& tak, aby dosgp do tabliczek lub zkczy nie byt utrudniony.

»  Stupy niskie montow@recznie z zachowaniem zasad choaych przez dostawc

1.3.2. Monta opraw i potaczenia elektryczne stupow

» Kazda oprawe przed zamontowaniem nalepodbczy¢ do sieci i sprawdzijej dziatanie
(sprawdzenie Ziecenia s} lampy). Naley réwniez sprawdzt jej ukompletowanie.

* Oprawy naley montowa po uprzednim wagnigciu przewodow zasilagych do stupow

i wysegnikéw typu 3xDY2,5 mrhYDY zo 3x2,5 mm oddzielnie do kzdej z opraw.

* Oprawy naley montowa& w sposOb wskazany przez producenta opraw, po vwgap@niu do
nich przewodow zasilagych i ustawieniu ich w pof@nie pracy.

» Oprawy powinny by mocowane w sposob trwaly, aby nie zmienialy swojegtazenia pod
wpltywem warunkéw atmosferycznych parcia wiatru Adidll strefy wiatrowej/.

» Kazdej z opraw powinno odpowiadlasobne zabezpieczenie.

» Zacisk PE tabliczek bezpiecznikowych ostatnichnit Blupow naley przylaczy¢ za pomosg
przewodu Lg¥o 16 mni do uzioméw szpilkowych.

» Kable zasilajce i w/w pohczenie wprowadzido stupa przez otwor w stupie.

1.3.3. Oprawy éwietleniowe

« Oswietlenie ulic i drégnvykonane bdzie za pomagopraw Gwietlenia zewstrznego
wyposaonych wzrédta LED.

» Oprawy éwietlenia zewrtrznego umieszczonexty na stupach stalowych ocynkowanych
wkopywanych bezpwednio w ziem¢ wg danych katalogowych producenta.

» Oprawy gwietleniowe /do éwietlenia jezdni/ mocowaneztla na wységnikach stalowych
ocynkowanych lub bezgrednio na stupie /szczytowo/.

» Kabel zasilagcy wprowadzté do stupa przez otwory w stupie.

* Na stupie nalgy umiesci¢ nr zgodny ze schematem i planem.

* Polczenia wewgtrzne masztu lub stupa, pogdizy opravg a tabliczlg bezpiecznikow lub
izolowanym z4czem kablowym wykonaprzewodem typu 3xDY2,5 mintub YDYzo 3x2,5
mn?. |1zolacjezyt przewodéw i kabli powinny odpowiad&olorom zgodnym z PN-E.

» lzolac w kolorzezotto-zielonym mana stosowawytgcznie w instalacjach zwikanych z
ochromny od poraen.

» Zaciski PE tabliczek lub gtzy pohczy¢ z instalacj ochronno-wyréwnaweg

» Lokalizacja stupow wg zatznika graficznego.



1.4. Okre&lenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione po#ej okr&lenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

Latarnia - konstrukcja wsporcza osadzona na fundai@ev gruncie lub wkopywana bezpednio w
ziemy, stizaca do zamocowania oprawyvaetleniowej na okrdonej wysokdci.

Oprawa @wietleniowa - urgdzenie stagce do rozdziatu, filtracji i przeksztalcania stramia
swietlnego wysytanego przezddio swiatta zawierajce wszystkie niezjgine detale do
przymocowania i pokenia z instalagjelektryczn.

Wysiegnik - element rurowygkzacy stup gwietleniowy z opraw.

Kabel - przewdd wieloytowy izolowany, przystosowany do przewodzenigdprelektrycznego,
mogry pracowd nad i pod ziem.

Fundament - konstrukcjeelbetowa zagbiona w ziemi, stigca do utrzymania masztu lub szafy
dwietleniowej w pozycji pracy.

Szafa éwietleniowa - urzdzenie rozdzielczo-sterownicze begmuinio zasilajce instalacje
Swietleniowe.

Dodatkowa ochrona przeciwpaemiowa - ochrona ¢ci przewodzcych, dosgpnych w wypadku
pojawieniagna nich nagicia w warunkach zaktéceniowych.

1.4.1. Dziennik budowy

Dziennik, wydany zgodnie z oboyaujacymi przepisami, stanoaty urzdowy dokument przebiegu
robét budowlanych oraz zdarfzeokolicznaci zachodzcych w toku wykonywania robot.

1.4.2. Kierownik budowy

Osoba wyznaczona przez Wykongwaipowaniona do kierowania robotami i do wgpbwania
w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.3. Rejestr obmiarow

Akceptowany przez Inwestora zeszyt z ponumerowangtmanami, stdgcy do wpisywania przez
Wykonawe obmiaru dokonywanych robdt w formie wyligge szkicow i ew. dodatkowych
zalcznikow. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegpptwierdzeniu przez Inwestora.

1.4.4. Materialy

Wszelkie tworzywa nieziline do wykonania robdét, zgodne 2z dokumentagrojektowg
i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pipgmestora.

1.4.5. Odpowiednia (bliska) zgodn&

Zgodna¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjamjesti przedziat tolerancji nie zostat
okreslony - z przecgjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlandgo rodzaju roboét
budowlanych.

1.4.6. Polecenie Inwestora

Wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez ltavasw formie pisemnej, dotygze sposobu
realizacji robét lub innych spraw zyzianych z prowadzeniem budowy.

1.4.7. Projektant
Uprawniona osoba prawna lub fizycznglfca autorem dokumentaciji projektowe;.
1.4.8. Przedsiwziecie budowlane

Kompleksowa realizacja nowego zadaniagzanego z &wietleniem obiektu /ulicy, drogi, terenu/ lub
catkowita modernizacja (zmiana parametrow techrnyiczhistniejcego dwietlenia.

1.4.9. Przedmiar robot

Wykaz robét z podaniem ich #doi (przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich wykonania.



1.5. 0Ogodblne wymagania dotyegce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za ich zgoditaz dokumentag)
projektowg i poleceniami Inwestora.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiagcy w terminie okrélonym w dokumentach umowy przeiea Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnym administracyjnymi, lokalizagj

i wspétrzdne punktéw gtéwnych trasy liniisvietleniowych, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze
dokumentacji projektowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziasdaa ochron przekazanych mu punktow pomiarowych do
chwili odbioru kaicowego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki gagae Wykonawca odtworzy

i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowaetzie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegOlowych warunkach umowy, uwdmgiajgcym podziat na dokumentgci
projektow:

- Zamawiajcego,

— sporzdzory przez Wykonawe

1.5.3. Zgodnéé robot z dokumentacp projektowa i ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokuynentekazane przez Inwestora Wykonawcy
stanowi cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w @hpjednym z nich $ obowhzujace dla
Wykonawcy tak, jakby zawarte byly w catej dokumeiita

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegéinych dokumentéw obpuwe kolejnd¢ ich
waznaosci wymieniona w ,,0gdélnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie mze wykorzystywa biedow lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadotinwestora, ktéry dokona odpowiednich zmian i popai

W przypadku rozbienosci opis wymiarow waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkéw.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiabalzgodne z dokumentagcprojektows lub ST.
Dane okrélone w dokumentacji projektowej lub w STda uwazane za wartei docelowe, od ktérych
dopuszczalnegsodchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji.

Cechy materiatow i elementéw budowli madzy¢ jednorodne i wykazywazgodndé z okrelonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mm@yzekraczé dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagyrojektows lub ST

i wplynie to na niezadowalggg jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostaasgpione innymi,

a roboty rozebrane i wykonane ponownie na kosztauglvcy.

1.5.4. Organizacja pracy na budowie

Organizacja pracy na placu budowy powinnag lagodna z postanowieniami aktualnych zdem
wihasciwych jednostek w sprawie ogélnych warunkéw umoéprace projektowe w budownictwie oraz
o realizag inwestycji budowlanych.
Jednostk wykonawcz robot elektrycznych na prowadzonej budowie jestdivnik robét wysipujacy
w charakterze podwykonawcy bezpednio wspotpracdpy z generalnym wykonawge bedacym
organizatorem i gospodarzem na budowie.
Wykonawca rob6t ma zapewni
— ogrodzenie placu budowy,
— odpowiednie pomieszczenia socjalno-administraciyjmgodrebnione miejsca magazynowania
materiatow,
— odpowiednie dojazdy na plac budowy,
- zasilanie placu budowy enegglektryczn w potrzebnych iléciach i parametrach,
- odpowiednie pozwolenia i uzgodnienia z ydisvym Rejonem Energetycznym (gdy zachodzi
potrzeba)
Place i magazyny zamkné do skladowania materiatdbw, wdzen i maszyn (sprgu
zmechanizowanego) stosowanych do roboét elektrydengowinny by wyznaczone na terenie
odwodnionym, wyréwnanym, o nawierzchni dostosowalt®jprzeznaczenia i usytuowane w sposéb
utatwiajgcy roztadunek, zatadunek i ewentualnie mantgmienionych przedmiotow.



Drogi na placu budowy powinny byodpowiednio dostosowane d&odkéw transportowych,
przewidywanej masy przewonych materialéw lub przedmiotow oraz anizer dostarczanych na

plac budowy i do ich objosci. Szeroké¢ i potozenie drég powinny odpowiadawymaganiom

zapewniagcym maliwosé dostarczenia, bez wzglu na warunki atmosferyczne, materiatéw i innych
przedmiotow bez ich uszkodzenia, do odpowiedniah@wisk pracy na budowie.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodf zaptacie i przyjmuje gize jest whczony

W cerg umowry.

1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania rob6t

Wykonawca ma obowkek zna i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy date

ochronysrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawca ma obazek:

- utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

- podejmowa wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanigglo przepisow i norm
dotycacych ochronyrodowiska na terenie i wokoét terenu budowy, oraikathuszkodzé lub
uchzliwosci dla oséb lub whasrioi spotecznej i innych, a wynikgjych ze skaenia, hatasu lub
innych przyczyn powstatych w nagstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga ma mi€ szczegolny wzgh na:

- lokalizacg baz, sktadowisk, wykopéw i drég dojazdowych,
- srodki ostra@nosci i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem powietrza pylanazami,

- maliwoscia powstania pzaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpgarowa

Wykonawca ma przestrzegprzepisy ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca ma utrzymywa sprawny sprg przeciwpagarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie budowy, w maszynach i pojdzdac

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowg@agarem wywotanym
wskutek realizacji robot albo przez personel Wykeoya

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwahy szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dozycia.
Jezeli Wykonawca uayt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ichaycie
spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.5.8. Ochrona wihasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochkoabcych instalacji na powierzchni ziemi i za atfzenia podziemne,
(np. rurocagi, kable itp.), oraz zawiadomi i uzyska odpowiedragody wiacicieli tych sieci i
urzadzen. Wykonawca zapewni wdaiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzemyemm
instalacji i uradzen w czasie trwania budowy, zgodnie z otrzymanymi ddmawiajcego
uzgodnieniami, zgtzonymi do dokumentacji projektowe.

Wykonawca zobowdzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwzasow dla wszelkiego
rodzaju robét, ktére majby¢ wykonane w zakresie przefenia istniejcych instalacji i urgdzen
podziemnych na terenie budowy i powiadérmwestora wiscicieli istniegcych sieci i urgdzen, oraz
wiadze lokalne o zamiarze rozpecia robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalgjkonawca bezzwtocznie powiadomi Inwestora i
administratoréw tych instalacji, orazdzie z nimi wspoéipracowa dostarczajc wszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw.

Wykonawca bdzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania utzkda instalaciji
na powierzchni ziemi i ugdzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczomyghprzez
Zamawiagcego.

1.5.9. Ograniczenie obaizen osi pojazdéw

Wykonawca bdzie stosowé si¢ do ustawowych ogranicaeobchzenia na € przy transporcie
materiatéw i wyposzenia na i z terenu robot.

Pojazdy i tadunki powodgge nadmierne obgienie osiowe nie dula3 dopuszczone w oblp terenu
budowy. Wykonawca dulzie odpowiadé& za powstate straty na budowie, zgodnie z polecania
Inwestora.



1.5.10. Bezpieczistwo i higiena pracy

W czasie realizacji rob6t Wykonawcadzie przestrzedgaprzepiséw dotyceych bezpieczestwa

i higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowrek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nédisipjacych odpowiednich wymagasanitarnych.
Wykonawca zapewni idalzie utrzymywa wszelkie urgdzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitz

i odpowiedn odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie odazzdapewnienia
bezpieczéstwa publicznego.

Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwzane z wypetieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie iguwzgkdnione w cenie umownej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremoboét i za wszelkie materiaty i ydzenia aywane do
robo6t od daty rozpogeia do daty zakaczenia robét (do wydania potwierdzenia zakaenia przez
Inwestora).

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymam@inno by
prowadzone w taki sposdb, aby zadanie inwestydyjbgego elementy byly w zadowadaym stanie
przez caly czas trwania robot, do momentu odbistatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie Inwestora powinien
rozpocac roboty utrzymaniowe, nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie ¢ido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobovdzany jest zn& wszystkie przepisy wydane przez wtadze centraln@ejscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktérg w jakikolwiek sposéb zwgizane z robotami idalzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiswytycznych podczas prowadzenia robot.

2. Materiaty

2.1. Zrodta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avgkstaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do rob6t Wykonawca przedstawi sptaeg informacje dotyege proponowanego
zrodfa wytwarzania lub zamawiania tych materiatoedpowiednieswiadectwa badalaboratoryjnych
lub prébki do zatwierdzenia przez Inwestora.

Zatwierdzenie partii materiatdw z danegadita nie oznacza automatycznies wszelkie materiaty
z danegarodia uzyskaj zatwierdzenie.

2.2. Materialy nie odpowiadajce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy,
badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inwestorali despektor Nadzoru zezwoli Wykonawcy na
uzycie tych materiatéw do innych robo6t zrte dla ktdrych zostaty zakupione, to koszt tychariatow
zostanie przewarfoiowany przez Inwestora.

Kazdy rodzaj robat, w ktorym znajdupic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykeaaw
wykonuje na wiasne ryzyko, lige si z jego nie przyjciem i niezaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane nadyerido czasu, gdygda one potrzebne do
robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczenrawhowaly swaj jakos¢ i whasciwos¢ do robot
i byty dostpne do kontroli przez Inwestora.

Miejsca czasowego skladowania materiat@aatzlokalizowane w olabie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza terebedowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawe.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jali dokumentacja projektowa lub ST przewigunozliwosé wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powmad Inwestora 0 swoim zamiarze co
najmniej 3 tygodnie przedzyciem materiatu, albo w okresie dazym, jéli bedzie to wymagane dla
bad& prowadzonych przez Inwestora. Wybrany i zaakceptywrodzaj materiatu nie me by
pézniej zmieniany bez zgody Inwestora.



3. Sprat

Wykonawca jest zobowtany do uywania jedynie takiego spyi, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké& wykonywanych robét. Spgz uzywany do robot powinien Iy
zgodny z ofegt Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typow i ildci w zawartym
w projekcie organizacji robét, zaakceptowanym prizezestora; w przypadku braku ustale takich
dokumentach spez powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez Inwestora.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantow@ przeprowadzenie roboét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentaciji projektowej lub w ST i wskarach Inwestora w terminie przewidzianym
umowg.

Sprzt bedacy whasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6ot ma Byutrzymywany w
dobrym stanie i gotowéai do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrodsodowiska i przepisami
dotyczcymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie doéntéw potwierdzagych dopuszczenie
sprztu do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiupozliwosé wariantowego zycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inwestorswoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptagj przed uyciem sprztu. Wybrany spr, po akceptacji Inwestora, nie v by pdzniej
zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy,
zostan przez Inwestora zdyskwalifikowane i nie dopuszezda robdét.

4. Transport

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takiéhodkéw transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jakdé wykonywanych robo6t i wkiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu duizie zapewni& prowadzenie robo6t zgodnie z zasadami dkre/mi
w dokumentacji projektowej lub w ST i wskazaniantvéstora, w terminie przewidzianym umaw
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdyddspetnia wymagania dotyee przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych giai na osie i innych parametréw technicznych.
Srodki transportu nie odpowiadae warunkom dopuszczalnych opein na osie mog by¢
dopuszczone przez Inwestora, pod warunkiem przywidc stanu pierwotnego zytkowanych
odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na bieaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sgowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdacteismu budowy.

5. Wykonanie robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragétnie z umoworaz za jak& zastosowanych
materiatéw i wykonywanych robot, za ich zgodfia dokumentagj projektows, lub wymaganiami ST,
projektu organizacji robét oraz poleceniami Inwesto

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie Wwgso
wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami kgdreymi okrélonymi w dokumentacji
projektowej lub przekazanymi naspiie przez Inwestora.

Nastpstwa jakiegokolwiek ldu spowodowanego przez Wykonawmw wytyczeniu i wyznaczaniu
robot zostay, jesli wymaga tego legdzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykongme wiasny
koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysckprzez Inwestora nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialngi za ich dokfadng.

Decyzje Inwestora dotygze akceptaciji lub odrzucenia materiatow i elementélot keda oparte na
wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowyudwntacji projektowej lub w ST, a takw
normach i wytycznych.

Polecenia Inwestoragtda wykonywane nie piniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawg pod grdbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytpanosi
Wykonawca.



6. Kontrola jakosci robot

6.1. Program zapewnienia jak&ci

Do obowihzkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inwesfmogramu
zapewnienia jakici, w ktérym przedstawi on zamierzony sposob wykeanyia robot, maiwosci
techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarauej wykonanie robot zgodnie z dokumerdac)
projektowg lub ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanyreez Inwestora.

Program zapewnienia ja@ bedzie zawieré&:

a) cz$¢ 0golm opisupca:

- organizag} wykonania robdét, w tym terminy i sposob prowadaebot,

- organizag} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- bhp,

- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygewanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jdka terminowa¢ wykonania poszczegdlnych elementéw
robot,

— system (sposéb i proceddiproponowanej kontroli i sterowania jaloig wykonywanych robot,

— wyposaenie w sprzt i urzgdzenia do pomiaréw i kontroli,

— sposbb oraz formgromadzenia wynikow pomiaréw, zapis pomiaréw kagavycihganych
wnioskdw, proponowany sposéb i fogmprzekazywania tych informacji Inspektorowi Nadzoru

b) cz$¢ szczegbtow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techyiozoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania igagtzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilé¢ srodkow transportu oraz wdzerh do magazynowania i zatadunku i wytadunku
materiatow, konstrukcji itp.,

— sposbb zabezpieczenia i ochrony fadunkdéw przedltta wiasciwosci w czasie transportu,

— sposo6b i procedampomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwose, legalizacja urgdze, itp.)
prowadzonych podczas dostaw materiatow i wykonyeg@aiszczegolnych elementéw robot,

- sposoOb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakaci robot

Celem kontroli robot ¢dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢
zatazomg jakasé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pghkontrok robét i jakdci materiatdw.

Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwos¢ s3 okreslone w normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tamedkne, Inspektor Nadzoru ustali, jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapetwyiykonanie robét zgodnie z umew

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzémiadectwa,ze wszystkie stosowane gydzenia i spr
badawczy posiadawazng legalizacg, zostaly prawidtiowo wykalibrowane i odpowiagiajymaganiom
norm okrélajacych procedury bada

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarytls przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dkp, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w projekcie BB, stosow& mazna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakcept@yauzez Inwestora.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub batiaWykonawca powiadomi Inwestora o rodzaju, miejscu
i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomilub badania, Wykonawca przedstawi narpe

ich wyniki do akceptacji Inwestora.

6.4. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inspektorowi Nadzoru kopie raportow z wynikami &@adak
najszybciej, nie piniej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jaib.

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzaskdiug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, priegmzaaprobowanych.



6.5. Certyfikaty i deklaracje
Inspektor Nadzoru mi® dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj

a) certyfikat na znak bezpiedmstwa wykazujcy, ze zapewniono zgod®dé z kryteriami technicznymi
okralonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmich oraz wtéciwych przepisow i
dokumentéw technicznych,

b) deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodn<xi z:
— Polskg Normg lub
- aprobag techniczi, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowidtaskiej Normy, jeeli
nie g objete certyfikacy okreslona w pkt 1 i ktore spetnigjwymogi ST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumerngynymagane przez projekt lub ST zKa partia
dostarczona do robotthizie posiadate dokumenty, okéajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raatezgby
poparte wynikami badawykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badeds dostarczone przez
Wykonawe Inspektorowi Nadzoru.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetaidych wymagé beda odrzucone.

6.6. Dokumenty budowy
6.6.1. Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyrbowigzujgcym Zamawiajicego

i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowrkahca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ohpwicymi przepisami spoczywa
na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy ¢dla dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu robot, stanu
bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsioejny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowye¢tizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska stanowiska stbowego. Zapisy ¢ula czytelne,
dokonane trwattechnilg, w poradku chronologicznym, bezpednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zalgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumeb¢da oznaczone kolejnym numerem
zalgcznika i opatrzone dat podpisem Wykonawcy i Inwestora.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

— uzgodnienie przez Inwestora programu zapewnieR@¢ai harmonograméw robaot,

— terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegoélnych elementow robét,

— przebieg robdt, trudroi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogyrzerw w robotach,

— uwagi i polecenia Inwestora,

— daty zaradzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbioréw robot zanig@jch i ulegaicych zakryciu, cgsciowych
i ostatecznych odbioréw robét,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania rob6t podlegggh ograniczeniom
lub wymaganiom szczegdlnym w zku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apisedokumentacji projektowej,

— dane dotycace czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtrakcie
wykonywania robot,

— dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wygaienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowsiaoprzediaone
Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowania si

Decyzje Inwestora wpisane do dziennika budowy Wylkere podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Intees do ustosunkowaniagsiProjektant
nie jest jednak stranumowy i nie ma uprawnfedo wydawania pole@Wykonawcy robot.



6.6.2. Rejestr obmiaréw

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwgdgjna rozliczenie faktycznego pesti kazdego
z elementow robot. Obmiary wykonanych robo6t przedza s§ w sposob aigty w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiarow.

6.6.3. Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentdéw budowy zaliczacsidwniez nastpujace dokumenty:

— pozwolenie na realizaggadania budowlanego,

— protokoty przekazania terenu budowy,

— umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,
- protokoty odbioru robot,

— protokoty z narad i ustate

— korespondengjna budowie.

6.6.4. Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dda przechowywane przez Wykonagvow miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowycla zawsze dogpne dla Inwestora i przedstawiane do aggl na
zyczenie Zamawiagego.

7. Obmiar robot

7.1. 0Ogoblne zasady obmiaru robét

Obmiar rob6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z do&atacy
projektowg lub ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pouwmaieniu Inwestora o zakresie obmierzanych
robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przgm terminem.

Wyniki obmiaru lgda wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) widiach podanych w przedmiarze robo6t lub gdzie
indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obazku ukaiczenia wszystkich robét. Bine dane zostan
poprawione wg instrukcji Inwestora n&ipie.

Obmiar gotowych roboétdalzie przeprowadzony z ¢ztcécia wymagaa do celu miesicznej ptatnéci

na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkoaym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawc
i Inwestora.

7.2. Zasady okrélania ilosci robot i materiatdw

Dlugosci i odlegtaci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnyméda obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowe.

Je&li projekt, ST lub przedmiar robét wieiwe dla danych robét nie wymagdiego inaczej, objosci
beda wyliczone w m3 jako dtugé pomnaona przezredni przekro;.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo, ¢bda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie
z wymaganiami projektu, przedmiaru robot lub ST.

7.3. Uradzenia i sprzt pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robédabzaakceptowane
przez Inwestora.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spez
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcaduzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urgdzenia pomiarowe dulg przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary keda przeprowadzone przedg@ziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robotalkee
w przypadku wysfpowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikagpych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegagych zakryciu przeprowadzasgirzed ich zakryciem.



Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obtizzdrdg wykonane w sposob zrozumialy
i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebgsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W raaieku miejsca szkice megby¢ dolkczone
w formie oddzielnego zatznika do rejestru obmiaréw, ktérego wzoér zostaniegodniony
Z Inspektorem Nadzoru.

8. Odbior robot

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé zawartych w umowie, lub w projekcie lub odpowiedniSST, roboty
podlegag nastpujacym etapom odbioru:

— odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,
— odbiorowi czsciowemu,

- odbiorowi ostatecznemu,

— odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robot zanikaych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniegsdoi jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizulegry zakryciu.

Odbidr robot zanikagych i ulegagcych zakryciu bdzie dokonany w czasie urdwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmiavagolnego pospu robot.

Odbioru robdét dokonuje Inspektor Nadzoru oraz pstdiciele widcicieli tych sieci i urzdzen
podziemnych jakie zostaty w trakcie robot odkrymabezpieczone, zgodnie z$gig whasciwych
uzgodnie.

Gotowas¢ danej czsci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demizika budowy

i jednoczesnym powiadomieniem Inwestora. Odbiglzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpi@j
jednak nz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennikaolyd powiadomienia o tym
fakcie Inwestora.

Jaka¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstaei@imentow
zawierajcych komplet wynikéw badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone payia
w konfrontacji z dokumentagjprojektows lub ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbioér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci rob6t. Odbioru cgciowego
robot dokonuje siwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. @dbiobo6t dokonuje Inspektor
Nadzoru.

8.4. Odbior ostateczny robot
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzettygo wykonania rob6t w odniesieniu do ich
ilosci, jakasci i wartdsci.

Calkowite zakaczenie robdt oraz gotow®d do odbioru ostatecznegoedzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadamem na pimie o tym fakcie
Inwestora.

Odbio6r ostateczny robo6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia
potwierdzenia przez Inwestora zakaenia robét i przygicia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie
Odbioru ostatecznego robo6t dokona komisja wyznaezonez Zamawiagego w obecniei Inwestora

i Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jadcdowej na podstawie przedionych
dokumentéw, wynikéw badai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaio wykonania robét z
dokumentagj projektowg lub ST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozpazsrealizacj ustalé przyjetych w trakcie
odbiorow robdt zanikagych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniagcych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t pegoavych lub robét uzupetniagych komisja
przerwie swoje czynrigi i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.



W przypadku stwierdzenia przez komisjze jakad¢ wykonywanych robdt w poszczegdélnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejnaekiacy projektows lub ST z uwzgidnieniem
tolerancji i nie ma wikszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu pleezdstwo, komisja
dokona poticen, oceniagc pomniejszog wartgsi¢ wykonywanych robét w stosunku do wyméaga
przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostiaégo robot jest protokdt odbioru
ostatecznego robot spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawsepo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zoheany przygotowanastpujace dokumenty:

— dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgyesli zostata
sporadzona w trakcie realizacji umowy,

— ustalenia technologiczne,

- dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),

— wyniki pomiaréw kontrolnych zgodne z projektem I8,

- deklaracje zgodriai lub certyfikaty zgodn&i wbudowanych materiatow zgodnie z projektem
lub ST,

— rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzggeh (np. na przefenie linii
telefonicznej, energetycznejswaietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych robét
wiascicielom uradzen,

- geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robot gwietlenia zewrtrznego

— kopig mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego niglg
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozoimie Wykonawg wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetnige kzda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania robét poprawkowych i rob6t uzujehtych wyznaczy komisja.

8.5. Odbior pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanychdétrozwizanych z usugtiem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyctalw okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny dulizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektuwzgkdnieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczbyto

9. Podstawa ptatngci

9.1. Ustalenia og6lne

Prace elektryczne ofip niniejsa ogolm specyfikacy techniczi objete s rozliczeniem ryczattowym
badz ryczattowo ilgciowym w zalenosci od zakresu wykonywanych prac.

Przy rozliczeniach naky kazdorazowo kierowasie odpowiednimi ustaleniami zawartymi w umowie
pomicdzy Inwestorem a Wykonawc

9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne

Koszt dostosowania gido wymagé warunkéw umowy i wymagaogolnych z obejmuje wszystkie
warunki okrélone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione vztmysie.

10. Przepisy zwjzane

— Ustawa z dnia 07.07.1994r. — Prawo Budowlane @jlIUDNr 207, poz. 2016, z 2003r.
z p&n. zm.),

- Ustawa z dnia 27.03.2003r. o planowaniu i zagosmuaaiu przestrzennym (Dz.U. Nr 80,
poz. 717) i aktami wykonawczymi do tych ustaw,

- PN-75/E-05125 ,Elektroenergetyczne i sygnalizacyjnie kablowe. Projektowanie i budowa”

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2008rsprawie bezpiecastwa i higieny
pracy podczas wykonywania robét budowlanych (DANWU47, poz. 401),



— Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.200&rsprawie dziennika budowy,
montau i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszariawierajcego dane dotygze
bezpieczastwa pracy i ochrony zdrowia (Dz.U. Nr 108, poz395

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.200&rsprawie warunkéw technicznych
jakim powinny odpowiadabudynki i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 75, poz. 69p&n. zm.).



